Prof. Dr. Alfred Toth

Trajektische Rahmen

1. Zur Funktion von Rahmen gehort die gleichzeitige Trennung und Vermitt-
lung sowohl nach aufden als auch nach innen (vgl. Kiibler 1970, S. 68), vgl.
dazu das folgende ontische Modell

Rue des Trois Freres, Paris.

Nach dieser Bestimmung gehoéren Rahmen sowohl zum System als auch zu
seiner Umgebung, und demzufolge ware ein Modell, das auf der diskreten
Separation von S und U basiert

S* = (S,U) =

U U U
Uu S U
u U

nicht adaquat. Man kann nun allerdings mit Hilfe eines trajektiven Modelles
(vgl. zuletzt Toth 2025) die Verschrankungen von Aufden und Innen und
damit auch diejenige von Trennung und Vermittlung adaquat darstellen:

S*=(S|U) =
Uu =2 U =2 U
1 1 1
Uu =2 S =2 U
1 1 1

U 2 U 2 U

2. Wir gehen aus von der von Bense (1975, S. 105) eingefiihrten grofden
semiotischen Matrix, darin wir zwei Systeme (rot umrandet) und zwei
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Umgebungen (blau umrandet) eingezeichnet haben: 1. diejenige des (M, M)-
Quadranten und 2. diejenige des gesamten Systems der neun Quadranten.
(Wie man sieht, besteht in der grofien Matrix Selbstahnlichkeit.)

M o I
Qu11 |Si 12 Le 1.3 |Ic 21 |In 22 |Sy 23|Rh 31 [pi 32]ar 3.3

Qu Qu-0u |Qu-Si |Qu-Le JQu-Ic |Qu-In Qu-Sy |Qu-Rh |Qu-Di |Qu-Ar
TN A 11112 |19 13 12 21011 22011 23111 31|11 32|11 33

Si§Si -Qu ISi-Si |Si-Le |Si -Ic |Si-In |Si -Sy |Si-Rh [Si -Di [Si-Ar
12112 11 12 12 |12 13 12 21 [12 22 |12 23|12 31 1232 [12 33

LejLle-Qu |Le-Si |Le-Le fLe-Ic |Le-In Le-Sy | Le-Rh (Le-Di |Le-Ar
1311311 11312 |13 13 |13 21 |13 22[13 23|13 31133213 33

Ic |Ic-Qu [Ic-Si [Ic-Le JIc-Ic |Ic-In Ic-Sy Jic-Rh |Ic-Di |Ic-Ar
21021 11 |21 12 |21 13 J21 21]21 22 212392131|2132(2133

In |In-Qu |In-Si |In-Le [In-Ic |In-In In-Sy QIn-Rh |In-Di |In-Ar
Ol22]2211 2212 (2213 |22 21|22 22 |22 23 J2231 |2232 |2233

Sy Sy-Qu |Sy-Si |Sy-Le fSy-Ic |Sy-In Sy-Sy Sy-Rh |Sy-Di |Sy-Ar
2312311 1231.2 2313 2321 |23 22|23 2302331 (2332|2333

RhIRh-Qu [Rh-Si [Rh-Le |Rh-Ic |Rh-In Rh-Sy |Rh-Rh |Rh-Di |Rh-Ar
3134 11 13112 131 1.3 31 21 (31 22 (31 23 |31 31 |31 32 [3133

Di IPi-Qu |Di-Si |Di-Le |Di-Ic [Di-In [Di ~Sy |Di-Rh |Di-Di |Di-Ar
3282 11 (3212 |3213 |32 21 |32 22 (32 233231 [3232 |32 33

Ar lAr-Qu (Ar-Si (Ar-Le |Ar-Ic [Ar-In |Ar-Sy |Ar-Rh [Ar-Di |Ar-Ar
33“33 1113312 [3313 |33 21 |33 22 |33 23 |33 13 [33 32 |33 33

Unter Benutzung des vorstehenden trajektischen S*-Modelles konnen wir
nun die Systeme und Umgebungen durch Verschrankungen prazise bestim-

men.
2.1. Systeme

SIM,M) =(1.2,1.2) =(1.1] 2.2)
S(M,0)=(1.2,22)=(1.2]|2.2)
SIM,I) =(1.2,3.2)=(1.3]|2.2)

S(0,M) = (2.2,1.2) = (2.1] 2.2)
S(0,0) = (2.2,2.2) = (2.2 | 2.2)
S(0,1) = (2.2,3.2) = (2.3 ] 2.2)

S(IL,M) = (3.2,1.2) = (3.1 2.2)
S(1,0) = (3.2,2.2) = (3.2 2.2)
S(I,D) =(3.2,3.2) = (3.3 2.2)



2.2. Umgebungen

U(S(M, M)) = ((1.1, 1.1), (1.1, 1.2), (1.1, 1.3), (1.2, 1.1), (1.2, 1.3), (1.3, 1.1),
(1.3,1.2), (1.3,1.3)) = ((1.1| 1.1), (1.1 | 1.2), (1.1 | 1.3), (1.1 ] 2.1), (1.1 |
2.3), (1.1 3.1), (1.1] 3.2), (1.1 | 3.3))

U(S(M, 0)) = ((1.1,2.1), (1.1, 2.2), (1.1, 2.3), (1.2, 2.1), (1.2, 2.3), (1.3, 2.1),
(1.3,2.2),(1.3,2.3)) = ((1.2 | 1.1), (1.2 | 1.2), (1.2 | 1.3), (1.2 | 2.1), (1.2 |
2.3),(1.2]3.1),(1.2]3.2), (1.2 3.3))

U(S(M, 1) = ((1.1, 3.1), (1.1,3.2), (1.1, 3.3), (1.2, 3.1), (1.2, 3.3), (1.3, 3.1),
(1.3,3.2),(1.3,3.3)) = ((1.3 | 1.1), (1.3 ] 1.2), (1.3 1.3), (1.3 ] 2.1), (1.3 |
2.3),(1.3]3.1), (1.3]3.2), (1.3 3.3))

U(S(0, M)) = ((2.1, 1.1), (2.1, 1.2), (2.1, 1.3), (2.2, 1.1), (2.2, 1.3), (2.3, 1.1),
(2.3,1.2),(2.3,1.3)) = ((2.1 | 1.1), (2.1 ] 1.2), (2.1 ] 1.3), (2.1 ] 2.1), (2.1 |
2.3),(2.1]3.1),(2.1]3.2), (2.1 3.3))

U(S(0,0)) = ((2.1,2.1), (2.1, 2.2), (2.1, 2.3), (2.2, 2.1), (2.2, 2.3), (2.3, 2.1),
(2.3,2.2),(2.3,23)) = ((2.2 | 1.1), (2.2 | 1.2), (2.2 | 1.3), (2.2 | 2.1), (2.2 |
2.3),(2.2]3.1),(2.213.2), (2.2 3.3))

U(S(0, D) = ((2.1,3.1), (2.1,3.2), (2.1,3.3), (2.2, 3.1), (2.2, 3.3), (2.3, 3.1),
(2.3,3.2),(2.3,3.3)) = ((2.3| 1.1), (2.3 | 1.2), (2.3 | 1.3), (2.3 | 2.1), (2.3 |
2.3),(2.3]3.1),(2.3]3.2), (2.3]3.3))

US(I, M) = ((3.1, 1.1), (3.1, 1.2), (3.1, 1.3), (3.2, 1.1), (3.2, 1.3), (3.3, 1.1),
(3.3,1.2),(33,1.3)) = ((3.1| 1.1), (3.1 | 1.2), (3.1 | 1.3), (3.1 | 2.1), (3.1 |
2.3),(3.1]3.1),(3.1]3.2), (3.1 ] 3.3))

U(S(1,0)) = ((3.1,2.1), (3.1, 2.2), (3.1, 2.3), (3.2, 2.1), (3.2, 2.3), (3.3, 2.1),
(3.3,2.2),(3.3,23)) = ((3.2| 1.1), (3.2 | 1.2), (3.2 | 1.3), (3.2 | 2.1), (3.2 |
2.3),(3.213.1),(3.2]3.2), (3.2 ]3.3))

U(S(I, D) = ((3.1,3.1), (3.1,3.2), (3.1, 3.3), (3.2, 3.1), (3.2, 3.3), (3.3, 3.1),
(3.3,3.2),(3.3,3.3)) = ((3.3| 1.1), (3.3 | 1.2), (3.3 | 1.3), (3.3 | 2.1), (3.3 |
2.3),(3.3]3.1),(3.3]3.2), (3.3 3.3))
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